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2022 yılında Q2 çeyreklik diliminde yer alan “Journal of Vibration and
Control” adlı dergide yayımlamış olduğunuz “Proportional control
moment gyroscope for two-wheeled self-balancing robot" başlıklı
makalenizden dolayı tebrik eder, başarılarınızın devamını dilerim. 

Prof. Dr. Abdurrahman DOKUZ
DEKAN

Sayın Dr. Öğr. Üyesi Faruk ÜNKER


